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КОНТРОЛЬНАЯ СИСТЕМА ПО КОРМЛЕНИЮ ARVOTEC ВЕРСИИ 2004
ПРИМЕЧАНИЕ! Немедленно подключите Блок чтоб сохранить батарею памяти! Отключайте ток при соединении, во время грома и молнии или когда не стабильное напряжение.
ИНСТРУКЦИЯ ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ
1 Введение
Контрольная система Arvo-Tec была разработана на основании 15 летнего опыта кормления при помощи компьютеризированных кормушек. Для разработки кормления система использует в качестве исходных такие данные как температура и уровень кислорода, вид рыбы, количество, средний вес рыбы. Затем математическая модель запроса энергии высчитывает уровень кормления на основании введенных данных; уровень можно регулировать по необходимости. Вычисление предполагаемого уровня кислорода в отработанной воде, тоже возможно, хотя и не обязательно. В идеале, уровень кислорода не будет ограничивать количество корма, которое надо скормить, однако, систему можно использовать, чтобы отрегулировать уровень кормления с кислородом, если количество кислорода ограничено. Это регулирование базируется на математической модели потребления кислорода, которая принимает в расчет кормление, биомассу рыбы и поток воды. Это позволяет вычислять уровень кислорода в воде в каждом бассейне при помощи кислородных датчиков. Вычислительная модель может быть откалибрована при помощи переносного оксиметра. Если уровень кислорода отработанной воды слишком снижается, то система ограничит или в конце концов приостановит кормление и покажет тревогу. Если бассейнов мало, то кислородный датчик может быть расположен в отработанной воде в каждом бассейне. См. рисунок ниже для ознакомления с автоматическим вычислением норм кормления, по отношению к размеру рыб и температуре.
Arvo-Tec energy demand model for salmon
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Система базируется на децентрализованной концепции, где контрольные панели  расположены возле кормушек и др. приспособлений (таких как кислородные датчики и т.д.). Контрольные панели взаимосвязаны и также соединены к компьютеру при помощи эзеркабеля. Это позволяет избежать риска при помощи разделения его между несколькими контрольными панелями. Другие измерительные и оповестительные функции могут быть также внедрены в систему. Контрольными панелями можно управлять независимо. Чтобы облегчить использование, мы разработали компьютерное соединение базирующееся на С++ программном обеспечении. 
Система рассчитывает (вычисляет) рост рыбы, основываясь на факторе конверсии корма. Если конверсия правильная, то ошибка  в вычислении роста очень небольшая. Это может уменьшить или вообще устранить необходимость делать пробные взвешивания определенных групп рыбы. Очень сложно  взвешать точно большую рыбу, поэтому легче позволить компьютеру определить увеличение веса чем брать образцы.
Контрольная система Arvotec с профессиональной программной версией была разработана для независимого контроля 18, 16, 24 или 32 индивидуальных кормушек «системой контроля». Так же есть возможность соединить 30 контрольных систем с  RS-485 (давая максимум 960 бассейнов). ПК может работать с системой как централизованный интерфейс пользователя, с возможностью отключения управления всех Контрольных систем и бассейнов в одном месте.
«Система контроля» включает в себя следующее:
· Центральный блок: Процессор, I/O карта для контроля реле.

· Источник питания 24 Вольт, 50 В для Центрального процессора
· 1-4 реле. Количество зависит от заказа (система контроля на 8, 16, 24 или 32 канала).
· Источник питания для кормушек, обычно 24 Вольт 350 – 500 вольт-ампер  в зависимости от кормушки и типа разбрасывателя.
· Дополнительная карта для защиты от скачков напряжения (устройство защиты от перенапряжения) соединена с витым кабелем RS 485.
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2 Установка
Система контроля помещена в металлическую коробку. См. рисунок ниже.
Рекомендуемые размеры проводки для кормушки если напряжение в системе 230 Вольт: Один дозатор < 50 м: 0,75 мм2. Для двух дозаторов или с разбрасывателем < 50 м: 1,5 мм2.
Все необходимые внутренние соединения сделаны. Необходимо только подключить кормушку, прибор измерения (если есть какие-то – смотрите главу об измерениях), тревогу и систему передачи данных, а также пользователь должен включить шнур в розетку на 2-30 Вольта (или 115 Воль по меркам в Канаде и США). Если система контроля рассчитана только на 8 или менее кормушек, то реле находится обычно внутри центрального процессора. Если более чем 8 кормушек (2 реле или более), то в этом случае снаружи есть сменный ящик с прозрачной крышкой. Для более детального понимания смотрите рисунок «схема размещения системы» в приложении.
Откройте крышку в нижней части блока и соедините кормушки начиная с реле 1 (см. следующий рисунок). Для каждой кормушки здесь есть место соединения для пары проводов. Убедитесь, что оба провода кормушки подсоединены в нужное место.

[image: image1.jpg]



Блок Управления с закрытой крышкой.
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Блок Управления с открытой крышкой:
Дисплей и клавиатура
Горит красный = Программное обеспечение в порядке и работает
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Блок Управления (Центральный процессор) с I/O картой для включения до 32 кормушек
Соединительная доска с стеклянным предохранителем размером 20 x 5 мм 1 А. Зеленый цвет Green = предохранитель в порядке.
Универсальные  (У) 1 – 6 выходы. Перемычка вкл. = 0/4-20 мA аналоговый вход. Перемычка выкл. = 0-10 В вход.
2 зеленых индикатора = энергия в порядке
ARINT  защита от перенапряжения и изоляция для связи с данными, с фазой 2.5 А и линейными перемычками. Примечание!! Соедините главное питание к хорошо заземленной системе для хорошей защиты! 
24 VDC 50 W напряжение для контрольного отсека фаза 10 A под крышкой для 24 VAC кормушки / реле
Реле для кормушек. 24 VAC на выходе. Соединяйте кормушки здесь. Фазы 1-4 A в зависимости от кормушек  и барабанов. 
Рекомендуемые кабели кормушек зависят от длины кабеля, типа мотора и барабанов. Уточните у производителя перед покупкой кабелей. Если используются пневматические барабаны, то проверьте воздушные трубки перед покупкой. 
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Сменная карта и коннектор:
Карта 1
Карта 2
Карта 3
Карта 4
[image: image2.jpg]ENrS
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Feeder connector. Lift it up
before connecting!




Выход для кормушек № 25.
24 VAC обычно предохранитель на 1 A . С
Разбрасывателем  на 2,5 A.
Установка: Соедините кабели кормушек:

Предохранитель/выход
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1.  Возьмите один коннектор
3. Закрепите проводку

2.  Поднимите коннектор
3. Установите коннектор обратно
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Соединение с ПК дает много преимуществ (см. главу «Соединение с ПК»). Все цифры и сообщения могут отражаться на ПК. Обычно для коммуникации используется стандартный витой парный кабель RS-485, длиной до 1 км. В Европе, также можно использовать нашу низкочастотную радиосвязь для соединения с ПК (макс. 200 м) или цифровую мобильную сеть (gsm). Это может  активировать ПК соединение и подключение от обычного, стандартного офисного модема преодолевая длинные дистанции. Также можно использовать стандартную беспроводную радиосвязь для RS-232 или 485 соединения, которая позволяет осуществлять двустороннюю связь типа MODBUS 8N1. Такая беспроводная радиосвязь может использоваться практически везде на дистанции 10 км.
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3 Измерения
Вы можете установить 1-6 измерительных приборов на стандартном блоке и на 10 больше в дополнительно расширенный блок. В любом случае здесь должно быть 2 единицы измерения даже если датчик не подключен!! Если блок не подключен через сеть с другой системой управления, в нем должно быть минимум 2 единицы измерения. Если же блок подключен через сеть с другими системами управления, то количество единиц измерения должно соответствовать их количеству в сети (макс. 60). Параметры измерения   :
-
ID номер для измерения
-
Должен быть индивидуальный для каждой единицы измерения. Обычно 1-6 в Системе Контроля 1 и 
7-12 в Системе Контроля  2 и т.д.
-
Тип
-
Температура, кислород, pH, поток, 3 вида и источника измерения напряжения (входное напряжения)
-
Компьютер
-
Номер компьютера (Система Контроля Arvotec) который осуществляет измерения. Если компьютер не подключен, то цифра должна быть 1 и сетевой ID системы контроля должен быть 1.
-
Входной канал
-
Номер входного канала (1-6), 0 = ручная установка цифры при отсутствии датчика или при сломанном датчике. С дополнительно расширенной доской измерения у вас будет 7-16 дополнительных каналов.
-
Фактор
-
Фактор измерения для калибровки величины.
-
Шкала
-
Шкала измерения для калибровки величины (смещения).
-
Величина
-
Величина измерения. Обновляется каждые 5 секунд.
Величина = (сигнал x фактор) + шкала
Если вы подключаете новый датчик или трансмиттер необходимо откалибровать сигнал между датчиком или трансмиттером и  Блоком Управления и ввести фактор и шкалу в компьютер. Например вы используете сигнал на выходе в 4-20 мА для измерения кислорода 0-40 мг/л. В блоке управления  мы используем 0-10 Вольт на входе. Так например резистор на 392 Ом способен преобразовывать мА сигналы в Вольт сигналы. Помните что мы рекомендуем использовать резисторы макс. на 500 Ом (при выходе 20 мА он может создавать сигнал 10 Вольт и это максимальная величина для входа). Обычно резисторы для измерения тока на входе 1 и 2 устанавливают на заводе.
Мин. сигнал в Вольтах = 0.004 A x 392 Ом = 1.568 Вольт
Макс. сигнал в Вольтах = 0.02 A x 392 Oм = 7.84 Вольт
Фактор = область измерения / область сигнала = (40 - 0) / (7.84-1.568) = 6.38
Шкала = -(минимальный сигнал * фактор) + минимальная величина
=-(1.568 * 6.38) + 0 = -10.00
4 Тревоги
У кормушек Arvo-Tec есть два типа оповещений: оповещения по кормлению, и оповещения по измерениям. Тревога по кормлению может основываться на вычислении норм кормления или на основе информации контроля за линией кормушек. Тревоги измерения могут основываться на аналоговом измерении (как температура, кислород, рН, поток и т.д.) или на сенсорах тревоги Вкл./выкл. (как сенсор уровня воды, воздушного давления и т.д.)  соединенных с цифровыми входами. 
Под оповещениями вы можете видеть лист оповещений (если оповещения есть) и цифры установки. В памяти сохраняются последние 10 оповещений. В списке вы можете видеть причину, тип, дату, время старта и окончания. Если время окончания пустует, то тревога все еще активна. Возможно установить 5 внешних оповестительных сенсоров вкл./выкл. Этот тип сенсоров может быть, например для: уровня воды, потока, давления компрессорного воздуха, оповещение исчезновения. 
При любом оповещении (нормальное аналоговое измерение или цифровое оповещение вкл./выкл.) вы можете выяснить остановило ли оно кормление или нет. Это удобно, если у вас, например, пневматическая система кормления, т.к. вы можете установить тревожный выключатель воздушного давления. Когда давление в системе кормления слишком маленькое, то компьютер выдаст тревогу и кормление прекратится автоматически. Другим примером может быть измерение кислорода сразу после оксигенератора, уровня воды в подающем канале, и т.д. критические оповещения и измерения, когда вам необходимо остановить кормление, чтобы предотвратить смертность и стресс. 
Тревоги кормления:
-
Нет времени для скармливания всей дозы
-
Скорость кормления кормушки слишком низкая для скармливания всей дневной дозы 
-
Кормления меньше чем 1
-
Дневная доза меньше чем одна доза
-
Включено кислородное ограничение
-
Кормление ограничено из-за низкого содержания кислорода в воде
-
Кислород слишком низкий
-
Кормление остановлено из-за очень низкого содержания кислорода
-
Тревога верхнего лимита
-
Цифра измерения > верхний лимит тревоги
-
Тревога нижнего лимита
-
Цифра измерения < нижний лимит тревоги
-
Внешняя тревога
· 5 входов для внешней тревоги вкл./выкл. 
· Пр. Уровень воды. Поток, давление, исчезновение.
Параметры тревоги:
-
вкл./выкл.
-
тревога активирована или деактивирована
-
тревога/предупреждение
-
запуск тревоги или функции предупреждения
· Тревога/предупреждение
· За подробностями обращайся в меню 24
5
Формулы кормления (параметры по отношению к виду рыбы)
Вы можете изменить параметры формулы, если требуется, но мы очень рекомендуем вам сначала проконсультироваться с экспертом из Arvo-Tec, прежде чем менять параметры. Для начала, мы рекомендуем изменить уровень кормления при помощи графы «Изменение кормления», но изменять формулы кормления. 
6
Группы
В системе возможно разделить бассейны на 3 группы внутри каждого контрольного отсека. Параметры и функции относящиеся к группе, следующие: 
· Разы (время) кормления (может быть отнесено к автоматическому вычислению заката/рассвета) 
· Автоматический рассвет/закат основывается на широте и дате 
· Контроль света (вкл./выкл. Уменьшение усвещенности)
· Выбор температуры и измерения кислорода для вычисления кормлен.
Блок управления может контролировать освещение по отношению к вычисленному рассвету и закату или контролировать его можно вручную. 
Блок управления может регулировать свет, используя реле вкл./выкл. Или внешний рассеиватель света. 
За деталями обращайтесь в меню 22 / контроль света и отдельной диаграммой помогающей контролировать освещение. 
7
Общая установка
Общая установка включает  установку реального времени, даты, сброс предыдущих данных и количества использующихся каналов кормления. Также вы можете установить ID.
!Запомните!
Если вы сбрасываете данные, то все параметры будут возвращены к заводским. Нельзя вернуть обратно это действие. 
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8  Как использовать Блок Управления и начать кормление
Мы рекомендуем прочитать следующий текст очень внимательно чтобы правильно запустить процесс кормления.
Блок Управления Arvotec подсчитывает количество корма индивидуально для каждой кормушки  (т.е. одного бассейна, пруда или емкости) базируясь на температуре воды, кислороде, биомассе и вида рыбы (см. главу «Формулы кормления»). Блок автоматически рассчитывает необходимое время паузы и частоту кормления индивидуально для каждой кормушки. Блок управления сообщает количество корма скормленного в этот день, а также общее количество корма для каждого кормового канала.  
Прочтите внимательно следующие главы, для понимания концепции системы и это поможет вам лучше работать с ней. 
Если у вас возникают какие-либо проблемы, вы можете связаться с местным поставщиком для более детального обсуждения. Всю информацию о нас вы можете посмотреть на сайте  www.arvotec.fi где вы также сможете увидеть несколько примеров установки.
В следующих параграфах вы можете найти техническое объяснение использования Системы Управления Arvo-Tec

Клавиатура
Клавиатура Блока Управления Arvotec очень современная и многофункциональная.  Значение клавиш меняется в соответствии с режимом установки. В обычном режиме «меню» в установке используется верхняя линия текста, а в режиме «редактирование» нижняя линия текста (например, цифры).
Клавиши температуры и кислорода активны в режиме «меню». Нажав клавишу (вы можете определить величину измерения в Меню 21) вы можете просмотреть количество кислорода и температуру (для каждой группы своя величина измерения).
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Основной принцип состоит в том что с помощью клавиш menu 
вы можете просмотреть меню используя черные стрелки вниз и вверх.  Также вы можете просмотреть бассейны, величину каждого измерения и другое submenu используя клавиши с белыми стрелками.
· Используя клавишу Edit вы можете перейти в submenu или режим «редактирование» чтоб ввести новую величину.
· Используя клавишу esc вы можете перейти из режима “sub menu” к главному меню. В режиме “редактирование” первое нажатие выводит десятичное значение а второе нажатие отменяет режим редактирования и возвращает вас в режим «меню». Когда вы вводите данные не цифрами: одно нажатие отменяет задачу и возвращает в режим «меню».
· Если вы хотите ввести отрицательные значения вы можете выбрать выбрать знак дважды нажав клавишу menu/0 + .
См. объяснения:
A       fl^      (P^
°^
^2
5
3
i
V
edit
7
8
9       esc
Например, вы хотите изменить количество корма
Заходите в меню 1., нажимаете EDIT когда увидите вопрос. Введите новое кормовое изменение, пр. 0.5 (50% от оригинального уровня кормления) и нажмите EDIT, чтобы подтвердить цифры. Если вы не хотите подтверждать цифры, то нажмите ESC. Если в меню есть несколько элементов (подтем), то вы можете просматривать их при помощи стрелочек. 
Вы можете идти прямо к желаемому элементу меню нажатием  кнопки “Shortcut to menu” –и потом ввести номер элемента меню. Та же функция у кнопки “Shortcut to tank”.
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9 Как использовать систему на обычном рыбзаводе 
Система была разработана для выкармливания с первого кормления до взрослой рыбы. Меню составлено логически, так что наиболее важные элементы находятся в начале. Когда вы запускаете бассейн, пруд или группу, мы рекомендуем следовать такому порядку: Начать с элемента меню "2. FEEDING FORMULA"(формула кормления):
1. Выбрать вид рыбы в бассейне (формула кормления). В установках ("25. FEEDING FORMULA")вы можете изменить параметры относящиеся к этой формуле. Однако, мы рекомендуем начинать с заводских установок. 
2. Введите количество рыбы (т.е. число рыбы) "5. AMOUNT" и средний вес в граммах "6. AVERAGE WEIGHT". Потом формула вычислит биомассу.

3. Если вы начинаете первое кормление, то взвесьте рыбу перед тем, как поместите ее в бассейн или выясните другим способом, точное количество и средний вес рыбы. Обычно средний вес радужной форели около 0,1-0,12 гр.

4. Введите коэффициент конверсии корма "11. FEED CONVERSION". Этот коэффициент определяет прибавку в росте базируясь на количестве корма Ниже вы можете найти рекомендуемую нами таблицу для радужной форели хорошего корма с высоким содержанием энергетических веществ: 0,1 - 1 гр
0,56 1 – 3гр
0,62 3 - 5 гр
0,65 5 - 50 гр
0,7 50 - 300 гр 
0,8 300 - 1000 гр     0,9
Сложно определить коэффициент кормления большей рыбы потому что он зависит от возраста рыбы и ее стадии созревания.
5. Выберите группу "12. GROUP" куда вы хотите включить данный бассейн. Есть 3 группы, например бассейны внутри, снаружи и т.д. В установках группы "22. GROUP SETUP" вы можете выбрать время кормления, и т.д
6. Установите правильную скорость кормления "13. FEEDING SPEED" кормушек. Чтоб выяснить скорость кормления вы можете запустить, например тест на 100 сек. и взвешать весь корм который выдала кормушка. Скорость кормления это количество корма в гр/100 сек. Очень важно чтоб она была очень точной. Обычно все кормушки Arvo-Tec одинаковые (с одинаковым дозатором) но скорость кормления зависит от типа корма (размера, формы гранулы и ингредиентов).
7. Установите метаболическую энергию корма (она обычно равна около 0,8 х всю энергию), "16. FEED ENERGY". Обычно вы можете найти эту величину на лейблах на мешках с кормом или запросить ее у поставщиков корма.
8. Установите в настройках время начала и окончания кормления и приблизительный день паузы. Лучше всего кормить равномерно, но вы может хотите почистить бассейны или сделать паузу в течении дня. В бассейнах с высокой плотностью посадки кислород является ограничивающим фактором. При недостатке кислорода лучше давать меньше корма, но очень часто. Если выходящий кислород упал с 6 мг/л до 5мг/л, то кормовой коэффициент уменьшится на 15% для радужной форели.
9. Вычисление выходящего кислорода не активно по умолчанию. Если вы хотите установить его смотрите главу  «извещения».

10. Установите коэффициент изменения корма "1.FEED.CHANGE/(RATE)" так чтобы вы были удовлетворены номами кормления (%). Если коэффициент равен 1 то кормление осуществляется по автоматическим вычислениям. Если коэффициент равен 0,5 то уровень кормления равен 0,5 х изначальное количество, а если 2 то 2 х изначальное количество.

 Если вы выбрали функцию ”MANUAL” из меню “2. FEEDING FORMULA” вы можете ввести норму кормления (%) здесь (=нет автоматического запроса вычисления корма). 
11. Все вышеупомянутые установки должны быть осуществлены для каждого бассейна отдельно. Самым быстрым и легким способом сделать это является использование нашего программного обеспечения.
10 Меню
Это полное меню блока управления.  Здесь есть индивидуальные параметры для каждой кормушки (автоматические параметры которые вы не можете изменить находятся в круглых скобках), величина измерения и тревоги:
"1.FEED.CHANGE/(RATE)" или "1.(FEED.CHANGE)/RATE",
Изменение кормления это коэффициент вычисленного уровня кормления. Если вы переведете вычисление в ручной режим в меню 2  то вы сможете ввести норму кормления (% в день) прямо в меню 1.
"FEED.CHANGE", "FEED.RATE"
"2.FEEDING FORMULA",
Если вычисление корма работает в автоматическом режиме то вы можете выбрать виды рыбы. Формула кормления также доступна в MS Excel таблице от Arvo-Tec.
"0.MANUAL", (Введите норму кормления (%) в ручную в позиции 1)
"1.TROUT",
"2.SALMON",
"3.WHITEFISH",
"4.CHAR",
"5.BREAM", (морские карась)
"6.BASS", (морской окунь)
"7.EEL",
"8.CARP",
"9.FLOUNDER",
"10.FORMULA",
"11.FORMULA",
"12.FORMULA",
"13.FORMULA",
"14.FORMULA",
"15.FORMULA",
"3. TEST",
Протестируйте кормушку (секунды). Помните что корм использованный во время теста не записывается в кормовые доклады (например, скормленное сегодня количество не увеличится). Вы можете протестировать кормушку даже если рыба не введена в компьютер.
"4. MORTALITY",
Добавляйте погибшую рыбу сюда. Записывайте только то количество которое вы собрали. Система будет автоматически суммировать цифры и отнимать их от общего количества (см. меню 5) рыбы в бассейне.
"5. FISH AMOUNT",
Количество рыбы в бассейне.
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"6. AVERAGE WEIGHT",
Средний вес рыбы. Система постепенно увеличивает его автоматически, основываясь на количестве скормленного корма и коэффициенте конверсии корма.
"7. (BIOMASS)",
Биомасса в бассейне (количество x средний вес).
"8. (DAILY DOSE)",
Рассчитанная ежедневная доза.
"9. (ONE DOSE)",
Размер одной дозы. Вы можете изменять эту цифру изменяя время пульсирования кормушки (меню 14).
"10. (FEEDING FRQ)",
Кормление в день (частота кормления).
"11. FEED CONVERSION",
Коэффициент конверсии корма для того чтобы увеличивать биомассу автоматически.
"12. GROUP",
Есть 3 группы. Выберите группу к которой относится данный бассейн.
"13. FEEDER SPEED",
Скорость кормления (объем кормления) кормушки – грамм корма в секунду. Откалибруйте каждый кормовой и дозовый барабаны для того чтобы добиться точного кормления. Проведите 100 сек. тест, соберите корм, взвесьте и вычислите скорость кормления гр/сек. = собранное количество (г) / 100 сек.
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"14. FEEDER PULSE",
Нажмите Edit, чтобы изменить или посмотреть:
14a Feeding pulse time в секундах
14b Amount of doses
Частота пульсирования
Время паузы между пульсированием определено в меню ниже
4—-FEEDING PULSE
Л'
V.
\
"15. (PAUSE TIME)",
MIN PAUSE
Пауза в кормлении
Нажмите EDIT чтоб только просмотреть:
(next feed . pulse)    Время в секундах до следующего пульсирования
Нажмите EDIT снова чтоб увидеть:
min pause
Время в секундах между пульсированием
Количество доз больше 1 в меню 14b.
Тревога: Если рассчитанное время пульсирования меньше чем эта величина то тревога сработает (нет времени для кормления).
"16. FEED ENERGY" ,
Метаболическая энергия корма. Обычно составляет 80% от общей энергии. Вы можете сверить это с поставщиком корма.
"17. FED TOTAL",
Общее количество корма/отчет по бассейну. Вы можете переустановить это вручную..
"18. FED TODAY",
Скормлено сегодня до данного момента. В полночь переустанавливается автоматически.
"19. INTERRUPT",
Ручное (продолжительное) и синхронизированное прерывание. Синхронизированное прерывание закончится автоматически после установленного времени.
"MANUAL INTERRUPT", "FEEDING ON/OFF?", "TIMED INTERRUPT?",
"20. FLOW/OXY.OUT", или "20.MIN FLOW/OXY.OUT",
Проведите выходящий кислород к каждому бассейну отдельно (используйте переносной кислородный счетчик для измерения). Затем система может автоматически рассчитать входящий поток л/с, выходящий кислород базируется на температуре и количестве кислорода в подающей воде, биомассе и норме кормления. Другой функцией является установка притока (л/с) но часто очень трудно измерить его точно. Если рассчитанный выходящий кислород очень низкий, система может при необходимости автоматически понизить и прекратить кормление. См. в Формулах кормления пределы кислорода.
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 Если у вас установлены кислородные датчики в каждом бассейне вы можете использовать режим кормления 1. См. Формулы кормления.
"21. MEASURE SETUP",
См. главу ИЗМЕРЕНИЯ для получения более полной информации.
Установите количество измерений и другие измерительные параметры. Если подающий канал равен 0 то вы можете установить величину вручную. Критические измерительные параметры в красном, чтоб активировать связь по обмену измерительными данными между Блоком Управления и компьютером.
"AMOUNT", (количество измерительных величин в данном блоке. В случае с компьютером это количество должно быть таким же как в определенной базе данных ПК. В сетевой системе эта величина должна быть абсолютно одинаковая во всех блоках управления. Обычно велина равна 6.
"MEAS. NO", (номер измерения = ID код)
Должен быть индивидуальным для каждого измерения. Обычно 1-6 в Блоке Управлении 1 и 7 – 12 в Блоке Управления 2 и т.д.
"TYPE",
"TEMPERATURE",
"OXYGEN",
"PH",
"FLOW RATE",
"TYPE 5", "TYPE 6", "TYPE 7",
"SOURCE VOLTAGE", (для батарейной установки чтоб измерить количество вольт) "CONTROL UNIT", (Блок управления который контролирует это измерение) "CHANNEL", (если равен 0 то вы можете установить величину вручную, обычно она равна 1-7) "FACTOR", (фактор калибровки сигнала) "SCALE", (шкала калибровки сигнала) "MODERATION", (цифра для стабилизации величины измерения в быстроизменяющихся измерениях, 1= нет замедления, 0,5 = на 50% медленнее) "VALUE", (Фактическая величина измерения = (сигнал х ФАКТОР)+ ШКАЛА.
"22. GROUP SETUP",
Установите групповые параметры как групповые часы (кормление следует групповым часам кормления, не реальным часам!!)время кормления и цифры измерения где эта группа может считать температуру и информацию о количестве кислорода. Здесь вы также можете определить дополнительный автоматический свет.
"FEEDING CLOCK",
"CLOCK", (Система использует эти часы для времени кормления)
"DATE" (Вы можете использовать эту дату чтоб заставить систему симулировать световой ритм «ДИАПАЗОНА» любой даты,(установите диапазон вашего участка и после этого система может рассчитать время местного или искусственного восхода и заката солнца автоматически) "SUNRISE", "SUNSET", "FEEDING TIMES", (Вы можете сами ввести время начала и окончания кормления или позволить системе отнести его к вычисленному времени заката и восхода) "START", "DIFF. TO SUNRISE", (установите +- величину чтоб начать кормление до или после восхода) "END",
"DIFF. TO SUNSET", (установите +- величину чтоб закончить кормление до или после заката) "DAILY PAUSE",
"START"   Время начала
"END"     Время окончания
"ON", (Вы можете установить время, в течении которого рыба не будет кормиться в день, Активация/дезактивация для этой группы) "OFF", "LIGHT CONTROL",
"START",  (включение света в это время)
"DIFF. TO SUNRISE", (установите +- величину чтоб включить свет до или после восхода)
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"END", (выключение света в это время)
"DIFF. TO SUNSET", (установите +- величину что выключить свет до или после заката) "ON/OFF", (Управление активацией / дезактивацией света) "SWITCH", (контроль релейного типа) "FADE", (контролирующий автодиммер) "IMPULSE", (короткие импульсы автодиммеру)
"FADING TIME", (время уменьшения силы света во время заката и восхода) "LIGHT LEVEL", (максимальная яркость) "FULL DRIVE TIME", (в случае с моторным потенциометром это полное время работы потенциометра от одного до другого конца) "PULSE", (установите время пульсирования для цифрового выхода контроля света) "OXYGEN MEAS.NO.", (число измерения кислорода, см. Menu 21) "TEMP.MEAS.NO", (число измерения температуры, см. Menu 21) "TIME CALCULATE"
"AUTOMATIC/MANUAL", (Если автоматический режим, то кормление и изменение света зависит от автоматически вычисленного времени восхода/заката. Если ручной режим, то вы можете вручную установить кормление и свет).
"23. GENERAL SETUP",
Параметры системы. Фактическое время, дата и количество бассейнов в системе. Остальная часть системы (все величины будут переустановлены, так как они были настроены изготовителем). 
"CLOCK", (реальное время, время не кормления, см. групповые установки)
Если это меняется, то время кормления (в группах) тоже изменится автоматически (время кормления группы базируется на разнице с этим реальным временем) 
"DATE", (реальная дата, дата не кормления)"VER. S2CEng03/RS485", (код версии программного обеспечения)(мы рекомендуем держать его в 32) "RESET ALL",    (обнулить все цифры и восстановить заводские цифры) "NET NUMBER", (установить на 1 для независимых отделов, в случае сетевой системы, цифра должна быть 1 для первого отдела, 2 для второго и т.д. так  до 32.) "MASTER/SLAVE", (в сети RS 485 отдел с сетевым номером 1 должен быть главным (хозяином), другие отделы д.б. подчиненными) 
"MSG. INTERVAL (50)",     (интервал сообщения для хозяина)
"OTHERS C.UNIT", (определите контрольные отделы соединенные к сети для всех контрольных отделов, включая номер один. Установите это для каждого отдела отдельно!)
"SENDING TIMES (1)", (количество коммуникационных проверок для отсылки данных только для главного отдела) "OTHERS ALARMS", (определите реагирует ли этот контрольный отдел на оповещения в других отделах) 
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"24. ALARMS",
Вы можете видеть таблицу оповещений по измерениям и кормлению. Вы можете активировать или деактивировать каждый тип оповещения (вкл./выкл., предупреждение/тревога, отсрочка для реле выхода оповещений). См. главу Тревоги для общего объяснения. 
"MEAS. ALARM REPORT", (см. 10 последних измерений, цифровой вход и оповещения полного отключения) "TANK ALARM REPORT", (см. все активные тревоги в бассейнах)
"NO TIME TO FEED", (кормушка не может скормить столько, сколько рассчитано) "FEED. TIME LESS 1", (одна доза меньше чем минимально возможная)
"LOW OXYGEN", (кормление ограничивается вычисленным кислорода в сбросном канале) "TOO LOW OXYGEN", (кислород в сбросном канале ниже минимума разрешенного в Формуле Кормленияoxygen, см. Menu 25) "MEAS. ALARM SETUP",
"LWR LMT", (низший предел тревоги для измерений menu 21)
(установленные величины такие же как для UPR, см. ниже) "UPR LMT", (высший предел тревоги для измерений в menu 21) "ON/OFF", (Активная/Не активная тревога) "FEEDING CONTINUE/STOP", (в случае остановки или нет тревоги кормушек) "DELAY, S", (тревога должна быть активна в течении данного периода времени до того как она сработает) "UPR LIMIT", (величина предела тревоги) "LEVEL 1", Warning "LEVEL 2", Automatic alarm (тревога отменяется, если причина устранена) "LEVEL 3", Тревога должна быть переустановлена вручную (key 9) "DIGITAL ALARM SETUP",
"ON/OFF", (активна/не активна тревога)
"DELAY", (тревога должна быть включена в течении данного периода времени до того как она сработает) "DIRECTION:",
"OPENING", (тип выхода датчика тревоги)
"CLOSING",
"FEEDING STOP", (Используйте это например в пневматической системе для остановки кормления в случае низкого давления воздуха) "FEEDING CONTINUE", "LINE SUPERVISION",
"ON/OFF", (если не ON, Блок Управления не считывает контрольную информацию) "CARDS", (number of line supervision cards 1-4, normally the same as amount of relay cards) "OTHERS UNIT",
"ALARMS/NO ALARMS", (выясните подает ли сигнал тревоги по сети связи данный Блок Управления если тревога сработала в другом блок).
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"25. FEEDING FORMULA",
Установите параметры, опираясь на Формулу Кормления (вид рыбы).
"H1", (H1, H2& M = эти факторы зависят от вида рыбы, математическая модель запроса энергии) "H2", "M",
"TOPT", (Температура где требуется больше всего энергии) "TMAX", (Температура где кормление необходимо прекратить из-за слишком высокой температуры)
"FACTOR", (0 = отрежьте кормление от всех бассейнов где вы используете эту формулу, 0,5 = 50% из вычисленного уровня, 1 = нормальное кормление, 1.1 = 10% больше, т.д.) "OMAX", (В случае MODE=1 (см. ниже), установите величину кислорода в таком положении,  где система начинает понижать кормление к OMIN величине) "OMIN", (Если MODE=0 это самое маленькое количество рассчитанного кислорода на выходе. Система понижает кормление автоматически и пытается поддерживать рассчитанное количество кислорода на выходе по крайней мере на данном уровне. Если это не возможно, кормление останавливается автоматически и сработает тревога. Если MODE=1 система понижает кормление до величины между OMAX and OMIN основываясь на информации с кислородного датчика. Если сигнал Кислорода равен или меньше OMIN кормление прекратиться и сработает тревога)
"OX. DIVIDOR", (Если внутренний фактор калибровки для MODE=1 кормление понижается, обычно он равен 10)
"MODE",   (0= контроль кормления с автоматическим вычислением кислорода на выходе, 1= контроль кормления с прямым сигналом кислорода с датчика кислорода в сбросном канале или в морских клетках. См. OMAX & OMIN.
"FLOW FACTOR", (Фактор калибровки модели поглощающей кислород)
"RESET", (Переустановите формулу обратно на заводские установки)
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11 ПК связь
11.1 Общее
Минимальные системные требования для ПК компьютера:
· Pentium PC 200 MHz, 32 Mb RAM, 15 Mb свободного места на жестком диске
· 1 свободный серийный порт (COM 1-4)

· MS Win 98SE, ME, NT, 2000 или XP

Программа Arvo-Tec является интерфейсом пользователя для Блока Управления Кормушками Arvo-Tec. Процесс не зависит от состояния ПК, поэтому вы можете закрыть программу и выключить компьютер, если необходимо, и система кормления не нарушится.
Программа сохраняет всю информацию в базе данных. Это способствует быстрой связи, расширению будущих докладов и  возможности быстро копировать системную информацию.
Типичная система с ПК соединением:

       Блок Управления 2
ПК
RS 232/485 Конвертор
7
Должен быть закончен, см. отдельную инструкцию для конвертора.


Блок Управления 1
т
RS 485 кабель: переплетенная пара с защитой. Соедините защиту с землей от конвертора или последнего контрольного отдела. 

     Блок     Управления 3   
\
Последний контрольный отдел RS485 линия быть закончена. Подробности см. ниже. 
См. диаграмму соединения: Контрольный отдел, I/O карта, ARINT карта для RS485 коммуникационного соединения и детали заземления (если установлена карта защиты, см. перемычку J2, T=заземлено, NT=не заземлено).
Перед включением питания мы рекомендуем измерить сопротивление. Когда электричество выключено RS-485 сопротивление должно быть 45-65 Ohm. Если оно выше или ниже, тогда резисторы на первом и последнем коммуникационном устройстве не установлены правильно или слишком много резисторов на линии. 
Контрольные отделы могут посылать измерения и тревогу друг другу. Даже если нет подсоединенного компьютера, иногда может быть полезным соединить сеть между отдельными контрольными отделами. См. установку связи в контрольных отделах, в главе: 
23. Общая установка.
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11.2 Установка
Когда данная система установлена, можно подсоединять компьютер. Для активации связи с компьютером вам необходим конвертор RS 232/485 соединенный с вашим компьютером. Пожалуйста, проконсультируйтесь с Arvo-Tec или их официальным дистрибьютером. Обычно система приходит с протестированным конвертером, соединенным с коротким коммуникационным кабелем. Вы можете удлинить кабель (пара переплетенных проводов с защитой специфицированной для соединения RS-485).
Перед установкой вам необходимо выслать следующую информацию в Arvo-Tec, так чтобы мы могли определить структуру данных для завода: -количество бассейнов
-отдельно для каждого контрол. отсека
 -количество и тип измерений и тревог 
Инсталляционная программа обычно создает файл базы данных, в следующем месте. C:\Program files\Arvo-Tec\ArvoPro\Database
Если необходимо вы можете дублировать все файлы из этого каталога, чтобы иметь копию информации. Мы рекомендуем делать это, как минимум раз в месяц, после важных изменений. 
Установка программного обеспечения:
-Вставьте установочный диск Arvo-Tec в дисковод 
-Если программа установки не запускается автоматически то используйте проводник в файлы и кликните файл Установки (второй файл в правом ряду). См. рисунок ниже для поиска и места файла:
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После установки вы можете найти программу Arvo-Tec в START/Program menu structure.
Первым шагом после установки программного обеспечения является определение выхода связи. Выберите меню «Связь» а затем выход связи (см. ниже).
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11.3 Функции
11.3.1 Основные характеристики
Вы можете изменить или ввести величину как указано далее:
-выберите желаемую величину мышкой (кликнув дважды) или при помощи курсора нажать клавишу Enter
-появится окно с новой величиной и вы можете ввести новую величину или изменить уже существующую
-примите изменения нажав клавишу Enter или OK. Отмените изменения нажав Cancel или крестик в верхнем правом углу.
Функции программного обеспечения ПК были разделены на категории в соответствии с блоками управления. Сначала выберите Блок Управления (CU1….CU30) а затем желаемую функцию (см. рисунок ниже).
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После выбора вы можете увидите список бассейнов, групп, и т.д. согласно выбранной функции. Дважды кликните (или используйте курсор и клавишу Enter) на желаемый бассейн или группу или… чтоб просмотреть детальные характеристики. См. ниже список бассейнов.
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[u] 6 1 1 AB RBT 3« 85.10 524 44,594 0.
o 7 1 1 A7 RBT ¢ 84.71 524 44.390 0.
B 8 1 1 A8 0.00 0 0.000 0.
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13 1 2 Al13 Charr 501.95 540 271055 0.




11.3.2 Бассейны
Ниже вы можете увидеть всю характеристику по бассейнам. Каждая характеристика описана в инструкции блока управления (см. специальную главу “Структура Меню”).
Вы можете перейти к другому бассейну различными способами:
Следующий бассейн: нажмите PgDn или опустите курсор (над  клавишей Update)
Предыдущий бассейн: нажмите PgUp или поднимите курсор
Нажмите ESC или крестик в верхнем правом углу, чтоб вернуться к списку с бассейнами. Выберите новый бассейн с помощью курсора и клавиши Enter или используйте мышку и кликните дважды.
Если вы хотите перейти к другому блоку управления выберите новый Блок Управления и затем снова бассейны.
Все величины сохранены в блоках Управления и также в базе данных на жестком диске ПК. Вы можете видеть «Обновленную» характеристику чтобы узнать дату и время последнего обновления. Если данные устарели то они на желтом фоне. Когда это автоматически обновляющийся фон то он становиться серым.
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	ПРОФЕССИОНАЛЬНАЯ ПК СВЯЗЬ ARVO-TEC 
	
	
	
	Желтый = старый

	Бассейн
	Информация|Взвешивание |
	Серый = новый (обновленный)

	Jb.
	Бассейн                 Cu
	Обновленный
	
	
	
	Название

	
	16                       1
	6.11
	.2003 11
	:41
	ШМ         |u-4(iom)


Группа
n—

Название рыбы
{Nierit
	Формула-кормления 
Изменения кормления
Норма корм.
Ежедневная доза
Одна доза
Частота кормления Всего скормлено 
Сегодня скормлено
Вчера скормлено
	
	кг
гр
кг 
кг 
кг

	
	4 Nieria
	

	
	0,400
	

	
	0,250
	

	
	9,140
	

	
	42
	

	
	218
	

	
	336,795
	

	
	3,906
	

	
	4,074
	


6993
507,55
g
kg
3549,312
РЫБА-кол-во рыбы Средний вес

Биомасса Смертность
ПРЕРЫВАНИЕ-
0:00:00
Время
OFF
Постоянное



	

	1LLULK
Название 
Скорость кормления
	
	

	
	9 2 rpm 45 g

	
	6,000
	гр/сек


	Скорость-кормления
Метабол. энергия
Потребление корма Преобр. корма
	

	
	9 Aqualife 22 6mm

	
	20,4                    MJ/kg

	
	60,814               kg

	
	1,0


W
0:20:35,37
s s
1
F
Доза – время пульс. Количество доз Пауза мин.
Пауза Тест
10,0 |103,2
mg/l
l/s
l/s
13,0
ВОДА-Кислород в сбросном потоке  

В характеристике бассейна вы можете увидеть 3 таблицы (страницы). Первая для обычной информации бассейнов. Вторая для общей информации (вы можете записать любую информацию) и третья для отчетов взвешивания.
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Смысл взвешивания в том чтоб создать отчет о росте рыбы, питании и смертности отдельно для каждого бассейна. См. рисунок ниже.
[image: image12.jpg]ARVO-TEC PROFESSIONAL PC CONNI
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+ | Tank Cu Name Fishname
L~ | I 1 Al
FISH START UP MIDDLE FINISH
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0.00 0.51 g 213 ] 01 g _ midde |
Mortality Biomass Biomass Biomass =
0 152 kg 3813 kg 0 kg _ Fnish__|
Feed consumption  Date Date Date
27.769 kg 21.5.2003 25.6.2003 1.4.2003 Reset
Date Mortality Maortality
27.2.2006 100 0 Print
Feed consumption  Feed consumption
12,26 kg ] kg
Feed conversion Feed conversion
0.75 0
Growth/individual  Growth/individual
1.62 [ 0 g
Relative growth Relative growth
31785 % 0 %
Growth speed Growth speed
408 %id 0 %{d
Grawth/tank Grawthjtank
22,93 kg 0 kg




В верхнем левом углу вы видите информацию по рыбе. Это место где вы можете вводить значения. Обычно программа предлагает фактическое величину бассейна. После того как вы начали кормить рыбу в бассейне в первую очередь удалите старые величины (нажмите "Reset"). Затем вы можете нажать "Start up" чтоб сохранить начальную величину. Вы можете проделать тоже самое в середине процесса роста (нажмите "Middle") и в конце (нажмите "Finish). Вы можете распечатать отчет по бассейну если нажмете "Print".
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11.3.3 Группы
Мы сгруппировали некоторые характеристики (параметры) чтоб минимизировать количество показываемого. В каждом Блоке Управления три группы и можете выбрать любую группу для любого бассейна.
Часы кормления также находятся в группах. Это активирует отдельное управление светом (если необходимо) и восход/ закат в зависимости от кормления. См. характеристики ниже:
[image: image13.jpg]ARYO-TEC PROFESSIONAL PC CONNECTION
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Sl fu8d EXTERNAL STOP
1. MEAS FEEDING STOP— :
| - External 1 No
Measure nr. 1 Kupista *C
L | External 2 No
Limit UPPER LIMIT |
e l_—— External 3 No
No a ‘ External 4 No
2. MEAS.FEEDING STOP | External 5 T
Measure nr. 1 Kunic ‘
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11.3.4 Формулы кормления
Есть специальная формула чтоб вычислить требуемую энергию и корм автоматически и отдельно для каждого бассейна. Есть возможность изменять параметры но мы рекомендуем использовать существующие величины как можно дольше. Фактор является множителем количества корма (быстрый способ изменить кормление во многих бассейнах одновременно). Это Формула 1 рассчитана для Форели  а Формула 2 для Лосося
[image: image14.jpg]ARVO-TEC PROFESSIONAL PC CONNECTION

Feeding formula I!nln I

| a | Formulanr. Cunr. Updated Name
-| B [ [ ne2003i4212

H1 [0.07690 Topt e

Ha o Tmax e

M 0.70830 Omax 6

Factor 1.0 Omin '4—
Odivider o Formula type [Tank formula

Flow need factor  [1.0





Параметры формулы H1, H2 и M можно откалибровать в соответствии с таблицей кормления от Arvo-Tec.
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11.3.5 Внешние тревоги
Внешние тревоги ON/OFF датчики тревоги подсоединены с блоком управления. Тревоги могут быть переданы на обычное реле тревоги и/или кормление может остановиться.   Очень важно например в системе пневматического разброса. Вы можете установить просто пневматический переключатель  на пневмолинии. Если давление очень низкое кормление остановится автоматически и сработает тревога.
[image: image15.jpg]ARVO-TEC PROFESSIONAL PC CONNECTION
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11.3.6 Измерения
В системе используется величина температуры и кислорода для вычисления количества корма отдельно для каждого бассейна. Температура является самым важным параметром влияющим на аппетит рыбы. Кислород используется как отдельный пункт. Если кислорода достаточно, мы можем кормить в соответствии с температурой. Если уровень кислорода очень низкий мы можем автоматически ограничить или остановить кормление. В блоке управления есть модель поглощения кислорода для рыбы. Если вы не хотите измерять кислород отдельно в каждом бассейне, то можно вычислить выходной кислород  и откалибровать модель используя обычный оксиметр. Самый лучший способ устранить проблему с кислородом это насытить воду кислородом и кормить в соответствии с температурой. Второй лучший способ это ограничить кормление если не достаточно кислорода.
См. параметры измерения ниже. Можно вызвать тревогу если величина измерения очень низкая или очень высокая. Мы также можем прочитать сигналы измерения (mA or V) в системах измерения таких как Point Four Systems PT4 монитор или OxyGuard мониторы.
Также можно определить необходимость уменьшения кормления если некоторые измерения активируют тревогу.
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11.3.7 Отчет тревоги
Это отчет тревоги измерений, внешних тревог и прекращений подачи энергии.
	
	
	
	
	SESSIONAL PC CONNE
	
	
	
	
	

	AKVU-
	1 Ы KKi
	
	L 1IUN
	
	
	

	Тревога к
	>g
	

	
	ate
	
	
	

	
	

	
	Updt
	
	d
	
	
	
	
	

	
	
	29.11.2003 11:30:42
	
	1   Hall 1 Control      _*_
	
	

	ID
	Cu
	Type
	Reason
	Start time
	End time/Number

	1
	
	
	Measure
	3 Temp 3 Temp
	г*с
	26.11.2003 1-1:29:50
	ALARM OFF

	2
	
	
	
	Measure
	
	2*C
	26.11.; 18.11.;
	Ш03 2:29:55
	ALARM

	13
	
	
	
	Measure
	3 Temp 2 *C
	
	?003 23:45:51
	ALARM OFF

	4
	
	
	Measure
	3 Temp 2 *C 3 Temp 2 *C
	18.11.2003 19:50:19 18.11.2003 17:09:06
	ALARM

	5
	
	
	Measure Measure Measure Measure
	
	
	ALARM OFF

	6
	
	
	3 Temp 3 Temp 3 Temp 3 Temp 3 Temp
	2 *C
	18.11.;
	?003 17:08:12 ?003 16:33:01 ?003 16:32:58
	ALARM

	7
	
	
	
	2*C
	18.11.;
	
	ALARM OFF

	0
	
	
	
	2 *C
	i8.li.;
	
	ALARM

	9
	1            Measure
	
	г *C
	18.11 2003 9:40:34 18.11.2003 9:40:31
	ALARM OFF

	10
	
	Measure
	
	2*C
	
	ALARM

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


11.3.8 Тревоги кормушек
Тревоги кормушек являются тревогами, связанными с бассейном. См. информацию по бассейну. 
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11.3.9 Day Report (Отчет за день)
Вы можете прочитать отчет за день (выводы по наличию рыбы и вчерашнее кормление) в любое время. Система сохраняет отчет автоматически и вы можете распечатать его в любой момент.
Выбор отчета за день в главном меню:
ARVO-TEC PROFESSIONAL
Отчет
"Create" создать отчет. Создание занимает около 1 с / бассейн. 
"View " позволит вам выбрать созданные отчеты как следует далее:
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Day Report (Отчет за день):
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11.3.10        Weighing report (Отчет взвешивания)
Как использовать отчет взвешивания
См. рисунок на следующей странице.
Start up:
· Обычно информацию по бассейну (садку или пруду) вводят на главной странице характеристики бассейна (“Tank” tab).
· Перейдите на страницу “Weighing report”  (кликните клавишу на самом верху окна)
· Убедитесь что информация в разделе “FISH” правильная. Изменяйте величину если необходимо.
· Нажмите “Reset” чтоб удалить старую информацию.
· Нажмите “Start up” чтоб скопировать введенные величины в раздел “START UP”.
Middle:
· Во время выращивания рыбы контролируйте, чтоб информация на главной странице была верной.
· Перейдите на страницу “Weighing report”.
· Убедитесь что информация в разделе “FISH” правильная. Изменяйте величину если необходимо.
· Нажмите “Middle” чтоб скопировать введенные величины в раздел “MIDDLE”. Система вычислит характеристики отчета автоматически.
Finish:
· Во время выращивания рыбы контролируйте, чтоб информация на главной странице была верной.
· Перейдите на страницу “Weighing report”.
· Нажмите “Finish” чтоб скопировать введенные величины в раздел “FINISH”. Система вычислит характеристики отчета автоматически.
Если вы случайно введёте неверную информацию вы можете ввести величины снова через входной буфер.
Процедуры начала, середины и окончания по необходимости можно проделать несколько раз. Вы можете использовать эту возможность например так:
· Запустить бассейн
· Если необходимо вы можете сохранить информацию «середины» по истечении некоторого периода времени (неделя, месяц, год) чтобы следить за потребление корма, ростом и смертностью. Обратите внимание, что при каждом нажатии  клавиш (Start up, Middle or Finish) существующая информация в каждом разделе будет удалена.
· Если вы не сохранили среднюю информацию, то вы можете сохранить сегодняшнюю, существующую информацию в разделе «MIDDLE». После этого у вас будет отчет с начала до сегодняшнего дня.
· Если вы не сохранили конечную информацию  то вы можете сохранить существующую на сегодняшний день информацию в разделе “FINISH”. После этого у вас будет отчет с начала до середины и с середины до конца.
Вы можете предварительно просмотреть и распечатать отчет нажав клавишу “Print”.
Arvo-Tec user manual ver 2004    9/2006 prog. Ver 16-.

36

Страница Weighing Report (отчета взвешивания):
[image: image19.jpg]ARV

FESSIONAL PC CONNEC
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Формулы Weighing Report (отчета взвешивания)
Биомасса [кг]
= (Количество рыбы [шт.]* средний вес [гр]) / 1000
Рост/одной особи [гр]     = средний вес на "момент x" [гр] – средний вес в начале (Start up) [гр]
Относительный рост [%]      = 100 * (Рост/одной особи на “момент x” [гр] / средний вес в начале (Start up [гр]))
Скорость роста [%/дн.]      = 100 * ((Натуральный логарифм (средний вес на "момент x" [гр]) –
(Натуральный логарифм (средний вес в начале (Start up [гр])) / дней с начала (Start up) до “момента x” [шт.])
Рост/бассейн [кг]
= биомасса на “момент x" [кг] – биомасса в начале (Start up) [кг]
Коэффициент кормления
= потребление корма [кг] / увеличение биомассы [кг]
"Момент x" в середине (Middle) или конце (Finish)
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11.3.11

Автоматическая регистрация данных (Automatic datalogging)
Регистрация данных (Datalogging)  постоянно активна во время работы программного обеспечения Arvo-Tec Professional.  Поэтому если вы хотите иметь непрерывную регистрацию данных (datalogging) необходимо чтоб программное обеспечение Arvo-Tec и компьютер всегда были включены.
Чтоб просмотреть информацию регистрации данных (datalogging) выберите datalogging в меню:
[image: image20.jpg]ARVO-TEC PROFESSIONAL PC CONNECTION

File Report Updates | Datalogging Settifas Info

Datalogging f———
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1 1 1 Al





Выберите измерения которые вы хотите посмотреть. Придерживайте клавишу Ctrl и кликните правой кнопкой мыши на 4 измерения. Выберите желаемый период времени и тип дисплея.
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11.3.12      Кормовой отчет  (Feed report)
a) Введите тип корма и его кормовую энергию 
	

	ARVO-TEC PROFESSIONAL PC CONNECTION

	File
	Report    Updates    Datalogging
	Settings    Info
	
	
	

	

	Г
	1  Alahalli
	d
	iFeed
	
	
	d

	

	Fe
	ed    |Name
	
	
	Ener...
	Pho...
	Nitro...
	Consumpti...

	1
	C-80 0,6
	
	16,6
	1,2
	7,5
	718,798

	2
	C-80,1,0
	
	17,4
	1,1
	7,5
	0,000

	3
	C-BO,1,2
	
	17,4
	1,3
	7,5
	0,000

	4
	C-BO,1,3
	
	18,5
	rl-i
	7,5
	652,034

	5
	C-BO,1,5
	
	19,1
	1,0
	7,5
	0,000

	Б
	C-80, 2,0
	
	
	
	
	
	132,465

	
	
	
	
	
	
	
	

	7
	Aqualife 3,0
	
	18,9
	0,9
	7,5
	279,183

	8
	Aqua Power
	-1,5
	20,6
	1.0
	7,0
	1740,224

	9
	Aqualife 22 E
	mm
	19,5
	0,9
	7,5
	228,057

	10
	Ecolife19 4,
	
	
	19,5
	0,9
	7,0
	298,152

	
	
	э
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	
	


Обнулите потребление корма, также обнулите дату, как показано на рисунке. 
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b) Определите единицы дозировки в отношении определенных типов кормов. 
	

	1      ARVO-TEC PROFESSIONAL PC CONNECTION

	File    Repor
	:    Updates
	Datalogging    Settings    Info
	

	

	1 1  Alahalli
	T|       Dosing
	unit
	A

	

	Dosi...
	Feed
	Name
	
	

	1
	
	1 RPM, 1G 0,6 В
	
	

	2
	2
	1 RPM, 1G 1,0 В

	3
	2
	1 RPM, 1G 1,0 В

	4
	3
	1 RPM, 1G 1,2

	5
	5
	Ruokintalaite5
	
	

	6
	
	Ruokintalaite6
	

	7
	7
	Aqualife 3,0

	8
	8
	Ap 4,5 lrpm/100

	9
	9
	2 rpm 45 g
	
	

	10
	10
	E со life 4,5
	
	
	


Дайте название единице дозировки, введите скорость кормления выбранным типом корма. 
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c) Выберите единицу дозировки на дисплее бассейна. 
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~FEEDING - FEEDER ~A
Formula 4 Nieria Name 92rpm 45 g
Feed.Change [oao0 Feeding speed  [6.000 |
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Feeding Frequency] 218 Feed consumption [60.814 kg
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d) Если вы делаете описание, то вы можете создать и посмотреть реальное время кормового отчета. 
[image: image25.jpg]ARYO-TEC PROFESSIONAL PC

File | Report Updates Dataloggin

Create
View

Ha)r ) | B& @& doe

Created 8.1.2004 12:37:58
22.10.2003 8:3351 FEED REPORT
Feed Name Consurmption _ Phosp Nitrogen Energy Reset oate
kg % % MJikg
T Ccen0s 718,798 1.20 750 656 272003
4 c-80,1.3 652,034 110 7.50 185 2.7.2003
6 80,20 132485 0,00 0,00 00 7.7.2003
7 Aqualie 30 279,183 090 7.50 188 2.7.2003
8 AquaPowerds 1740224 1,00 7.00 208 2.0.2008
9 Aqualife 22 Brm 228,057 090 7.50 18,5 18.9.2003
1 Ecolfe1945 298,152 090 7,00 185 10.10.2003

4048913




Arvo-Tec user manual ver 2004    9/2006 prog. Ver 16-.

42

11.3.13       Улучшенный, более детальный вид окна
[image: image26.jpg]ARYO-TI OFESSIONAL PC CONNECTION
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12 Система работы в сети Arvo-Tec 
Введение и главные детали
ПК программа Arvo-Tec это пользовательский интерфейс для Блока Управления Кормушками Arvo-Tec. Компьютер не участвует в процессе, поэтому, если нужно, вы можете закрыть программу и компьютер и система кормления не нарушиться. 
Программа сохраняет всю информацию в базе данных. Это способствует быстрой связи, расширению для будущих отчетов и легкому копированию информации.
Типичная система с ПК соединением:
Программное обеспечение пользовательского интерфейсаArvo-Tec
ПК компьютер
/
RS232/485 конвертер MA45. Должен быть заземлен, если он последний в коммуникационной линии, см. отдельную инструкцию для конвертера. Установки: 9600 8N1, 2 провода системы полу дублекс RS485.

Мастер Блока Управления, Сетевой ID номер 1. Один мастер / система!
Защита от перенапряжения / изоляционная карта для связи
(ARINT)
RS 485 коммуникационный кабель: два переплетенных экранированных провода. Соедините защиту с землей с терминалом №5 конвертера. Соедините провод данных А с терминалом №4 конвертера, а  B с 3.
Другие подчиненные контрольного отсека . Сетевой ID номер 2 - 30




Макс. 30 Контрольных отсеков/система 




Последний контрольный отсек в линии 
RS485 должен быть заземлен
(T).
Подробности см. ниже.
См. диаграммы соединения ( вы можете попросить о них у производителя или дистрибьютора): Контрольный отсек,  I/O карта, защита от перенапряжения / изоляционная карта (карта ARINT) для коммуникационного соединения и деталей заземления RS485 (перемычка J2, T=Заземлен, NT=Не заземлен).
Контрольные отделы могут посылать друг другу информацию об измерениях и оповещениях. Даже если компьютер не подсоединен, то иногда может быть полезным соединять сеть между отдельными контрольными отделами. См. инструкцию для дальнейших деталей: 23 Общая установка. 
Измерения (6 шт. как стандарт + еще 10 с картой расширения) и оповещения ( 4 ON/OFF оповещения) могут быть соединены к базовым контрольным отделам или к отделам контроля на самих кормушках. 
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12.1     Пример робота
Возможно совместить базовый контрольный отдел ( с роботами контроля корма  Arvo-Tec) и профессиональные отделы контроля кормления (с контролем отдельных кормушек) с той же самой контрольной системой 

Базовый контрольный отдел макс. для 3 роботов  
?
PC компьютер
RS232/485 код конвертера 3703
Arvo-Tec PC интерф. пользоват. прогр. обесп. 3702


 
Защита от перенапряжения с кодом 3602

Робот 1 Робот 2
ЯЗ
Robot 3

Другие Базовые Блоки Упрадления для роботов (code 4669) или
Индивидуальные блоки управления кормушками (коды 3501-3504 + 3602 + 3701)


Инфракрасная двухпроводная линия связи
(код 4703) или
радио модем
(код 3705, 1/ робот + 1/Базовый
Блок Управления) связи
С помощью Базового Блока Управления для Роботов можно управлять до 199 бассейнами. Вся информация о рыбе и автоматические вычисления находятся здесь. Роботы сохраняют количество скормленного корма/день/бассейн, другие параметры.
В случае разрыва связи Роботы могут работать автоматически с существующими величинами. Когда Роботы дома информация о корме будет обновляться автоматически. 
Если Роботы не дома Базовый Блок Управления может хранить величины и обновить их для роботов позже. Это позволяет легко работать с системой и все значения могут быть изменены на ПК даже если Роботы не дома. 
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13   Мощность дозатора кормушки Arvo-Tec с различными барабанными и моторными опциями
	Arvo-Tec технический документ

	Мощность дозатора с различными барабанными и двигательными опциями

Обновлено 25.4.2002
Теоретически максимальная мощность дозатора
Примечание! Фактическая мощность зависит от корма
	Нормальная мощность дозатора
Мощность дозатора в случае если мотор отключен 50% времени

	Cup size Cups
=/ Minimum Drum Dose
	макс. размер корма mm
	Мощность дозатора в случае работы мотора все время опции Motor
	

	G
	
	1           2           5          15       об/м       об/м       об/м        об/м

Гранула TD200   Спец.    Робот          0
	Ед.
	1            2            5            15 об/м       об/м        об/м       об/м
	Ед.

	0,3         24
	1
	0,12      0,24        0,60         1,80 7,20    14,40      36,00    108,00 0,43      0,86        2,16        6,48 6,91     13,82      34,56    103,68
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч
	0,06      0,12        0,30        0,90 3,60      7,20      18,00      54,00 0,22      0,43         1,08        3,24 3,46      6,91       17,28      51,84
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч

	1           24
	2
	0,40      0,80        2,00        6,00 24,00    48,00    120,00    360,00
1,44      2,88        7,20      21,60 23,04    46,08    115,20    345,60
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч
	0,20      0,40         1,00        3,00 12,00    24,00      60,00    180,00
0,72      1,44        3,60      10,80 11,52    23,04      57,60    172,80
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч

	5           12
	4
	1,00      2,00        5,00      15,00 60,00  120,00    300,00    900,00
3,60      7,20      18,00      54,00 57,60  115,20    288,00    864,00
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч
	0,50      1,00        2,50        7,50 30,00    60,00    150,00    450,00
1,80      3,60        9,00      27,00 28,80    57,60    144,00    432,00
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч

	20           8
	6
	2,67      5,33      13,33      40,00 160,00 320,00    800,00 2400,00
9,60    19,20      48,00    144,00 153,60 307,20    768,00 2304,00
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч
	1,33      2,67        6,67      20,00 80,00  160,00    400,00  1200,00
4,80      9,60      24,00      72,00 76,80  153,60    384,00  1152,00
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч

	45           4
	8
	3,00      6,00      15,00      45,00
180,00 360,00    900,00 2700,00
10,80    21,60      54,00    162,00
172,80 345,60    864,00 2592,00
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч
	1,50      3,00        7,50      22,50 90,00  180,00    450,00  1350,00
5,40    10,80      27,00      81,00 86,40  172,80    432,00  1296,00
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч

	100          4
	9
	6,67    13,33      33,33    100,00
400,00 800,00 2000,00 6000,00
24,00    48,00    120,00    360,00
384,00 768,00  1920,00 5760,00
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч
	3,33      6,67      16,67      50,00
200,00 400,00  1000,00 3000,00
12,00    24,00      60,00    180,00
192,00 384,00    960,00 2880,00
	гр/сек гр/мин кг/ч кг/16ч
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13.1 Пример соединения датчика Управления Arvo-Tec Professional
OxyGuard D105-дисплей
Соединение Arvo-Tec Контроллера
плата
u
Терминалы быстрого доступа 3 и 4 в D105. См. рисунок выше.
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[image: image28.png]Temperature sensor pt-100
e.g. OxyGuard D063
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OxyGuard 420 кислородный датчик
Калибровка Arvo-Tec Контроллера с резистором на 392 Oм  (расположен на плате соединения контроллера и может быть активирован перемычкой) установлен на входе измерения: Измерения 0 – 20 мг/л Фактор = 3,19 Шкала = -5

Arvo-Tec PT-100 трансмиттер 4 – Соединение проводов
Сократите эти винтовые зажимы!
	Калибровка Arvo-Tec
	Калибровка Arvo-Tec

	Контроллера с резистором на
	контроллера с резистором на

	470 Oм (расположен на
	392 Oм (расположен на

	плате соединения
	плате соединения

	контроллера и может быть activated
	контроллера и может быть activated

	активирован перемычкой) установлен 
	активирован перемычкой) установлен 

	установлен на входе измерения
	установлен на входе измерения

	Измерения –50 - +50
	Измерения –10 - + 50

	градусов
	градусов

	Фактор = 13,3
	Фактор = 9,57

	Шкала = -75
	Шкала = -25,00
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13.2 Пример соединения датчика Управления Arvo-Tec Professional 23.8.2004
Плата контроллера Arvo-Tec имеет встроенные резисторы 
Oxy guard D105-дисплей
В старых отсеках добавляются экстра резисторы \^    между U и GND.
Терминалы быстрого доступа 3 и 4 в D105. См. картинку выше.






u
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Arvo-Tec PT-100 передатчик 3- проводное соединение
OxyGuard 420 кислородный сенсор

Калибровка контроллера Arvo-Tec если резистор 470 Ohm  (расположен в соединительной плате контроллера и может активироваться перемычкой) установлен на входе: Диапазон измерения 0 - 20 мг/л Фактор =2,66 шкала = -5

Калибровка контроллера Arvo-Tec если резистор 470 Ohm  (расположен в соединительной плате контроллера и может активироваться перемычкой) установлен на входе: Диапазон измерения –10 - + 50 градусов. Фактор = 7,98 Шкала = -25,00
