МАТЕМАТИКА
Асимптоты графика функции

1. Наклонной асимптотой графика функции [image: image1] является прямая …



[image: image2]
график не имеет наклонных асимптот

[image: image3]
[image: image4]


2. Наклонной асимптотой графика функции [image: image5] является прямая …



[image: image6]
[image: image7]
[image: image8]
график не имеет наклонных асимптот



3. Наклонной асимптотой графика функции [image: image9] является прямая …



[image: image10]
[image: image11]
[image: image12]
график не имеет наклонных асимптот



4. Горизонтальной асимптотой графика функции  [image: image13]  является прямая, определяемая уравнением…



[image: image14]
[image: image15]
[image: image16]
[image: image17]


5. Горизонтальной асимптотой графика функции  [image: image18]  является прямая, определяемая уравнением…



[image: image19]
[image: image20]
[image: image21]
[image: image22]


Вычисление определителей
1.

Определитель [image: image23] равен…
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2.

Определитель [image: image24] равен 0, если [image: image25]равно …
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3.

Определитель [image: image26]  равен…



[image: image27]
[image: image28]
[image: image29]
[image: image30]


4.

Разложение определителя [image: image31] по элементам первой строки имеет вид …



[image: image32]
[image: image33]
[image: image34]
[image: image35]


5.

Разложение определителя [image: image36] по элементам третьей строки имеет вид …



[image: image37]
[image: image38]
[image: image39]
[image: image40]


Динамическое программирование
1 Состояния системы S, где [image: image41] конечная точка, характеризующееся двумя параметрами [image: image42] и [image: image43], представлено на рисунке:
[image: image44]

Числа на горизонтальных и вертикальных линиях - затраты при переходе системы из состояния [image: image45] в состояние [image: image46] ([image: image47]) соответственно при движении только вдоль оси [image: image48] и только [image: image49]. Тогда минимальные затраты на предпоследним [image: image50] шаге планирования методом динамического программирования, равны …
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2.Состояния системы S, где [image: image51] конечная точка, характеризующееся двумя параметрами [image: image52] и [image: image53], представлено на рисунке:
[image: image54]

Числа на горизонтальных и вертикальных линиях - затраты при переходе системы из состояния [image: image55] в состояние [image: image56] ([image: image57]) соответственно при движении только вдоль оси [image: image58] и только [image: image59]. Тогда минимальные затраты на предпоследним [image: image60] шаге планирования методом динамического программирования, равны …
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3.Состояния системы S, где [image: image61] конечная точка, характеризующееся двумя параметрами [image: image62] и [image: image63], представлено на рисунке:
[image: image64]

Числа на горизонтальных и вертикальных линиях - затраты при переходе системы из состояния [image: image65] в состояние [image: image66] ([image: image67]) соответственно при движении только вдоль оси [image: image68] и только [image: image69]. Тогда минимальные затраты на предпоследним [image: image70] шаге планирования методом динамического программирования, равны …
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4.Состояния системы S, где [image: image71] конечная точка, характеризующееся двумя параметрами [image: image72] и [image: image73], представлено на рисунке:
[image: image74]

Числа на горизонтальных и вертикальных линиях - затраты при переходе системы из состояния [image: image75] в состояние [image: image76] ([image: image77]) соответственно при движении только вдоль оси [image: image78] и только [image: image79]. Тогда минимальные затраты на предпоследним [image: image80] шаге планирования методом динамического программирования, равны …
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5.Состояния системы S, где [image: image81] конечная точка, характеризующееся двумя параметрами [image: image82] и [image: image83], представлено на рисунке:
[image: image84]

Числа на горизонтальных и вертикальных линиях - затраты при переходе системы из состояния [image: image85] в состояние [image: image86] ([image: image87]) соответственно при движении только вдоль оси [image: image88] и только [image: image89]. Тогда минимальные затраты на предпоследним [image: image90] шаге планирования методом динамического программирования, равны …
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Дискретная случайная величина
1. Дискретная случайная величина Х задана законом распределения вероятностей:
[image: image91]
Тогда математическое ожидание случайной величины [image: image92] равно…
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2. Дискретная случайная величина Х задана законом распределения вероятностей:
[image: image93]
Тогда математическое ожидание случайной величины [image: image94] равно…
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3. Дискретная случайная величина задана законом распределения вероятностей:
[image: image95]
Тогда её математическое ожидание равно 2,9 если …



a = 0,3;  b = 0,6

a = 0,6;  b = 0,3

a = 0,5;  b = 0,5

a = 0,4;  b = 0,5



4. Вероятность появления события А в 20 независимых испытаниях, проводимых по схеме Бернулли, равна 0,95. Тогда математическое ожидание числа появлений этого события равно …
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5. Страхуется 1200 автомобилей; считается, что каждый из них может попасть в аварию с вероятностью 0.08. Для вычисления вероятности того, что количество аварий среди всех застрахованных автомобилей не превзойдет 100, следует использовать…



интегральную формулу Муавра-Лапласа



формулу Байеса



формулу полной вероятности



формулу Пуассона



Квадратичные формы
1. Матрице [image: image96] соответствует квадратичная форма …



[image: image97]


[image: image98]


[image: image99]


[image: image100]


2. Матрице [image: image101] соответствует квадратичная форма …



[image: image102]


[image: image103]


[image: image104]


[image: image105]


3. Матрице [image: image106] соответствует квадратичная форма …



[image: image107]


[image: image108]


[image: image109]


[image: image110]


4. Матрице [image: image111] соответствует квадратичная форма …



[image: image112]


[image: image113]


[image: image114]


[image: image115]


5. Матрице [image: image116] соответствует квадратичная форма …



[image: image117]


[image: image118]


[image: image119]


[image: image120]


Кривые безразличия
1. Дана функция полезности [image: image121]. Тогда кривая безразличия задается уравнением…



[image: image122]


[image: image123]


[image: image124]


[image: image125]


2. Дана функция полезности [image: image126]. Тогда кривая безразличия задается уравнением…



[image: image127]


[image: image128]


[image: image129]


[image: image130]


3. Дана функция полезности [image: image131]. Тогда кривая безразличия задается уравнением…



[image: image132]


[image: image133]


[image: image134]


[image: image135]


4. Дана функция полезности [image: image136]. Тогда кривая безразличия задается уравнением…



[image: image137]


[image: image138]


[image: image139]


[image: image140]


5. Дана функция полезности [image: image141]. Тогда кривая безразличия задается уравнением…



[image: image142]


[image: image143]


[image: image144]


[image: image145]


Линейное программирование
1. Область допустимых решений задачи линейного программирования имеет вид:
[image: image146]
Тогда максимальное значение функции [image: image147] равно…
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2. Область допустимых решений задачи линейного программирования имеет вид:
[image: image148]
Тогда максимальное значение функции [image: image149] равно…
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3. Область допустимых решений задачи линейного программирования имеет вид:
[image: image150]
Тогда максимальное значение функции [image: image151] равно…
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4. Максимальное значение целевой функции [image: image152] при ограничениях 
[image: image153]
равно…
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5. Максимальное значение целевой функции [image: image154] при ограничениях 
[image: image155]
равно…
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Линейные операции над матрицами
1. Если [image: image156] и [image: image157], то матрица [image: image158] имеет вид…



[image: image159]


[image: image160]


[image: image161]


[image: image162]


2. Даны матрицы [image: image163] и [image: image164]. Тогда решением матричного уравнения [image: image165] является матрица …



[image: image166]
[image: image167]
[image: image168]
[image: image169]


3. Если [image: image170], то значение определителя матрицы [image: image171] равно …
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4. Если [image: image172], то значение определителя матрицы [image: image173] равно …
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5. Даны матрицы [image: image174] и [image: image175]. Тогда матрица [image: image176], являющаяся решением уравнения [image: image177], равна …



[image: image178]
[image: image179]
[image: image180]
[image: image181]


Матрицы_ основные понятия и определения
1. Дана матрица [image: image182]. Тогда сумма элементов, расположенных на главной диагонали этой матрицы, равна...
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2. Матрица [image: image183] вырождена при [image: image184], равном…



[image: image185]
[image: image186]
3

1



3. Матрица [image: image187] вырождена при [image: image188], равном…
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4. Алгебраическое дополнение элемента [image: image189] матрицы 
[image: image190] имеет вид…



[image: image191]
[image: image192]
[image: image193]
[image: image194]


5. Алгебраическое дополнение элемента [image: image195] матрицы 
[image: image196] имеет вид…



[image: image197]
[image: image198]
[image: image199]
[image: image200]


Нелинейное программирование
1. Максимум функции [image: image201] при условии [image: image202] равен…
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2. Максимум функции [image: image203] при условии [image: image204] равен…
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3. Максимум функции [image: image205] при условии [image: image206] равен…
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4. Максимум функции [image: image207] при условии [image: image208] равен…
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5. Максимум функции [image: image209] при условии [image: image210] равен…
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Непрерывность функции. Точки разрыва
1. Число точек разрыва функции  [image: image211]  равно…
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2. Число точек разрыва функции  [image: image212]   равно…
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3. Число точек разрыва функции  [image: image213]   равно…
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4. Число точек разрыва функции  [image: image214]   равно…



2

3

7

9



5. Число точек разрыва функции  [image: image215] равно…
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Обратная матрица
1. Дана матрица [image: image216]. Тогда элемент второй строки первого столбца матрицы [image: image217] равен…



[image: image218]
2

3

[image: image219]


2. Матрица, обратная данной матрице [image: image220], имеет вид …



[image: image221]


[image: image222]


[image: image223]


[image: image224]


3. Матрица, обратная данной матрице [image: image225], имеет вид …



[image: image226]


[image: image227]


[image: image228]


[image: image229]


4. Матрица, обратная данной матрице [image: image230], имеет вид …



[image: image231]


[image: image232]


[image: image233]


[image: image234]


5. Матрица, обратная данной матрице [image: image235], имеет вид …



[image: image236]


[image: image237]


[image: image238]


[image: image239]


Основные методы интегрирования

1. Если в неопределенном интеграле [image: image240], применяя метод интегрирования по частям: [image: image241], положить, что [image: image242], то функция [image: image243] будет равна …



[image: image244]
[image: image245]
[image: image246]
[image: image247]


2. Множество первообразных функции [image: image248] имеет вид …



[image: image249]
[image: image250]
[image: image251]
[image: image252]


3. Множество первообразных функции [image: image253] имеет вид …



[image: image254]
[image: image255]
[image: image256]
[image: image257]


4. Множество первообразных функции [image: image258] имеет вид …



[image: image259]
[image: image260]
[image: image261]
[image: image262]


5. Множество первообразных функции [image: image263] имеет вид …



[image: image264]
[image: image265]
[image: image266]
[image: image267]


Основные понятия теории вероятностей

1. Вероятность того, что при бросании одного игрального кубика выпадет число очков, кратное четырем, составляет …



[image: image268]


4



[image: image269]


[image: image270]


2. В урне находится 5 белых и 5 черных шаров. Из урны вынимаются четыре шара. Вероятность того, что два шара будут белыми, а два черными, равна …



[image: image271]


[image: image272]


[image: image273]


[image: image274]


3. Вероятность достоверного события равна…
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4. Игральная кость бросается один раз. Тогда вероятность того, что на верхней грани выпадет не более трех очков, равна…



[image: image275]


[image: image276]


[image: image277]


[image: image278]


5. Игральная кость бросается один раз. Тогда вероятность того, что на верхней грани выпадет более двух очков, равна…



[image: image279]


[image: image280]


[image: image281]


[image: image282]


Полная вероятность. Формула Байеса

1. Событие А может наступить лишь при условии появления одного из двух несовместных событий [image: image283] и [image: image284], образующих полную группу событий. Известны вероятность [image: image285] и условные вероятности [image: image286] [image: image287]. Тогда вероятность [image: image288] равна …



[image: image289]


[image: image290]


[image: image291]


[image: image292]


2. Событие А может наступить лишь при условии появления одного из двух несовместных событий [image: image293] и [image: image294], образующих полную группу событий. Известны вероятность [image: image295] и условные вероятности [image: image296] [image: image297]. Тогда вероятность [image: image298] равна …



[image: image299]


[image: image300]


[image: image301]


[image: image302]


3. Событие А может наступить лишь при условии появления одного из двух несовместных событий [image: image303] и [image: image304], образующих полную группу событий. Известны вероятность [image: image305] и условные вероятности [image: image306] [image: image307]. Тогда вероятность [image: image308] равна …



[image: image309]


[image: image310]


[image: image311]


[image: image312]


4. В первой урне 1 черный и 9 белых шаров. Во второй урне 4 белых и 6 черных шаров. Из наудачу взятой урны вынули один шар. Тогда вероятность того, что этот шар окажется белым, равна…
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5. В первой урне 5 белых и 5 черных шаров. Во второй урне 3 черных и 7 белых шаров. Из наудачу взятой урны вынули один шар. Тогда вероятность того, что этот шар окажется белым, равна…
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Приложения определенного интеграла
1. Площадь фигуры, изображенной на рисунке,
[image: image313]
определяется интегралом…



[image: image314]


[image: image315]


[image: image316]


[image: image317]


2. Площадь фигуры, изображенной на рисунке,
[image: image318]
определяется интегралом…



[image: image319]


[image: image320]


[image: image321]


[image: image322]


3. Площадь фигуры, ограниченной параболой [image: image323] и 
прямой [image: image324]:
[image: image325]
вычисляется с помощью интеграла …



[image: image326]


[image: image327]


[image: image328]


[image: image329]


4. Площадь фигуры, ограниченной параболой [image: image330] и 
прямой [image: image331]:
[image: image332]
вычисляется с помощью интеграла …



[image: image333]


[image: image334]


[image: image335]


[image: image336]


5. Площадь фигуры, изображенной на рисунке,
[image: image337]
определяется интегралом …



[image: image338]


[image: image339]


[image: image340]


[image: image341]


Проверка статистических гипотез
1. Если основная гипотеза имеет вид [image: image342], то конкурирующей может быть гипотеза …



[image: image343]


[image: image344]


[image: image345]


[image: image346]


2. Если основная гипотеза имеет вид [image: image347], то конкурирующей может быть гипотеза …



[image: image348]


[image: image349]


[image: image350]


[image: image351]


3. Если основная гипотеза имеет вид [image: image352], то конкурирующей может быть гипотеза …



[image: image353]


[image: image354]


[image: image355]


[image: image356]


4. Если основная гипотеза имеет вид [image: image357], то конкурирующей может быть гипотеза …



[image: image358]


[image: image359]


[image: image360]


[image: image361]


5. Если основная гипотеза имеет вид [image: image362], то конкурирующей может быть гипотеза …



[image: image363]


[image: image364]


[image: image365]


[image: image366]


Производные высших порядков

1. Значение производной второго порядка функции [image: image367] в точке [image: image368] равно…
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2. Значение производной второго порядка функции [image: image369] в точке [image: image370] равно …
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3. Значение производной второго порядка функции [image: image371] в точке [image: image372] равно …
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4. Производная второго порядка функции  [image: image373]  имеет вид…



[image: image374]


[image: image375]


[image: image376]


[image: image377]


5. Производная второго порядка функции  [image: image378]   имеет вид…



[image: image379]


[image: image380]


[image: image381]


[image: image382]


Производные первого порядка

1. Производная функции [image: image383] равна…



[image: image384]
[image: image385] 

[image: image386]
[image: image387]


2. Производная частного [image: image388] равна …



[image: image389]
[image: image390]
[image: image391]
[image: image392]


3. Производная частного [image: image393] равна …



[image: image394]


[image: image395]


[image: image396]


[image: image397]


4. Производная функции [image: image398] равна…



[image: image399]
[image: image400]
[image: image401]
[image: image402]


5. Производная функции [image: image403] равна…



[image: image404]
[image: image405]
[image: image406]
[image: image407]


Производственные функции
1. Производственная функция задается как [image: image408], где K – капитал, L – труд. Тогда предельный продукт труда [image: image409] при [image: image410], [image: image411] равен…
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1

0,5

18



2. Производственная функция задается как [image: image412], где K – капитал, L – труд. Тогда предельный продукт капитала [image: image413] при [image: image414], [image: image415] равен…
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0,25

2
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3. Производственная функция задается как [image: image416], где K – капитал, L – труд. Тогда предельный продукт капитала [image: image417] при [image: image418], [image: image419] равен…



0,625

0,4

1,25

20



4. Неоклассическая мультипликативная производственная функция переменных K и L может иметь вид …



[image: image420]
[image: image421]
[image: image422]
[image: image423]


5. Неоклассическая мультипликативная производственная функция переменных K и L может иметь вид …



[image: image424]
[image: image425]
[image: image426]
[image: image427]


Свойства определенного интеграла
1. Если [image: image428] и [image: image429] то интеграл [image: image430] равен …



4

2

- 8

- 4



2. Если [image: image431] и [image: image432] то интеграл [image: image433] равен …
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8

12
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3. Ненулевая функция [image: image434] является нечетной на отрезке [image: image435]. Тогда [image: image436] равен…



0



[image: image437]


[image: image438]


[image: image439]


4. Ненулевая функция [image: image440] является нечетной на отрезке [image: image441]. Тогда [image: image442] равен…



0



[image: image443]


[image: image444]


[image: image445]


5. Ненулевая функция [image: image446] является нечетной на отрезке [image: image447]. Тогда [image: image448] равен…



0



[image: image449]


[image: image450]


[image: image451]


Системы линейных уравнений_ основные понятия
1. В системе уравнений
[image: image452]
независимыми (свободными) переменными можно считать…



[image: image453]
[image: image454],[image: image455],[image: image456]
[image: image457]
[image: image458]


2. В системе уравнений 
[image: image459]
независимыми (свободными) переменными можно считать…



[image: image460]
[image: image461]
[image: image462],[image: image463],[image: image464]
[image: image465],[image: image466],[image: image467],[image: image468],[image: image469]


3. В системе уравнений    [image: image470]  базисными (несвободными) переменными можно считать…



[image: image471],[image: image472],[image: image473]
[image: image474]
[image: image475],[image: image476],[image: image477],[image: image478],[image: image479]
[image: image480],[image: image481]


4. В системе уравнений   [image: image482]   базисными (несвободными) переменными можно считать…



[image: image483],[image: image484],[image: image485]
[image: image486]
[image: image487],[image: image488]
[image: image489],[image: image490]


5. В системе уравнений   [image: image491]    базисными (несвободными) переменными можно считать…



[image: image492],[image: image493],[image: image494]
[image: image495],[image: image496]
[image: image497]
[image: image498]


Собственные значения матрицы
1. Вектор [image: image499]  является собственным вектором матрицы  А, соответствующий собственному значению [image: image500]. Тогда произведение [image: image501] равно …



[image: image502]


[image: image503]


[image: image504]


[image: image505]


2. Вектор [image: image506]  является собственным вектором матрицы [image: image507]. Тогда соответствующее собственное значение равно …



1

4

− 3

 1



3. Вектор [image: image508]  является собственным вектором матрицы [image: image509]. Тогда соответствующее собственное значение равно …
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 2

 1



4. Вектор [image: image510]  является собственным вектором матрицы [image: image511]. Тогда соответствующее собственное значение равно …
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1
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5. Вектор [image: image512]  является собственным вектором матрицы [image: image513]. Тогда соответствующее собственное значение равно …
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1

 6

 5



Теоремы сложения и умножения вероятностей
1. В урне лежит 2 белых и 3 черных шара. Последовательно, без возвращения и наудачу извлекают 3 шара. Тогда вероятность того, что все они будут черными, равна …



[image: image514]


[image: image515]


[image: image516]


[image: image517]


2. В урне лежит 3 белых и 2 черных шара. Последовательно, без возвращения и наудачу извлекают 3 шара. Тогда вероятность того, что первый  шар будет белым, а второй и третий  черными, равна …



[image: image518]


[image: image519]


[image: image520]


[image: image521]


3. В ящике лежит 8 деталей из которых 2 бракованных. Наудачу берут две. Тогда вероятность того, что среди них ровно одна бракованная, равна …



[image: image522]


[image: image523]


[image: image524]


[image: image525]


4. Игральная кость брошена 3 раза. Тогда вероятность того, что «шестерка» выпадет хотя бы один раз, равна …



[image: image526]


[image: image527]


[image: image528]


[image: image529]


5. А и В – случайные события. Верным является утверждение…



[image: image530]
[image: image531]
[image: image532]
[image: image533]


Точечные оценки параметров распределения

1. Дана выборка объема n. Если каждый элемент выборки увеличить на 5 единиц, то выборочное среднее [image: image534] …



увеличится на 5 единиц

увеличится на 10 единиц

не изменится

уменьшится на 5 единиц



2. Дана выборка объема n. Если каждый элемент выборки увеличить в 4 раза, то выборочное среднее [image: image535] …



увеличится в 4 раза

уменьшится в 2 раза

не изменится

уменьшится в 4 раза



3. Проведено 5 измерений (без систематических ошибок) некоторой случайной величины (в мм): 9, 10, 13, 14, 15. Тогда несмещенная оценка математического ожидания равна…
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15,25

12,4

13



4. Дана выборка объема  n. Если каждый элемент выборки увеличить в 8 раз, то выборочная дисперсия [image: image536]…



увеличится в 64 раза

увеличится в 8 раз

не изменится

уменьшится в 8 раз



5. В результате измерений некоторой физической величины одним прибором (без систематических ошибок) получены следующие результаты (в мм): 14, 16, 18. Тогда несмещенная оценка дисперсии измерений равна…
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Транспортная задача
1. Транспортная задача
[image: image537]
будет закрытой, если …



a=45, b=35

a=45, b=30

a=45, b=25

a=45, b=40



2. Транспортная задача
[image: image538]будет закрытой, если …



a=50, b=70

a=50, b=65

a=50, b=60

a=50, b=75



3. Транспортная задача
[image: image539]
будет закрытой, если …



a=45, b=65

a=45, b=60

a=45, b=55

a=45, b=70



4. Среди данных транспортных задач
1.
[image: image540]
2.
[image: image541]
3.
[image: image542]
закрытыми являются …



2

1 и 3

2 и 3

1



5. Среди данных транспортных задач
1.
[image: image543]
2.
[image: image544]
3.
[image: image545]
закрытыми являются …
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2 и 3
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Умножение матриц
1. Даны две матрицы: [image: image546] и [image: image547]. Элемент второй строки первого столбца произведения [image: image548] равен



[image: image549]
[image: image550]
1

[image: image551]


2. Даны матрицы [image: image552] и [image: image553]. Тогда произведение [image: image554] равно …



[image: image555]


[image: image556]


[image: image557]


[image: image558]


3. Даны матрицы [image: image559] и [image: image560]. Тогда произведение [image: image561] равно …



[image: image562]


[image: image563]


[image: image564]


[image: image565]


4. Заданы матрицы [image: image566],  [image: image567]. Тогда элемент [image: image568] матрицы [image: image569] равен …



− 9

24

− 10

20



5. Заданы матрицы [image: image570],  [image: image571]. Тогда элемент [image: image572] матрицы [image: image573] равен …



− 3

0

− 1

4



Функции полезности
1. Функция полезности потребителя имеет вид [image: image574]. Цена на благо [image: image575] равна 5, на благо [image: image576] равна 20, доход потребителя равен 200. Тогда оптимальный набор благ потребителя имеет вид…



[image: image577]
[image: image578]
[image: image579]
[image: image580]


2. Функция полезности потребителя имеет вид [image: image581]. Цена на благо [image: image582] равна 4, на благо [image: image583] равна 20, доход потребителя равен 200. Тогда оптимальный набор благ потребителя имеет вид…



[image: image584]
[image: image585]
[image: image586]
[image: image587]


3. Функция полезности потребления имеет вид [image: image588]. Тогда при [image: image589] предельная норма замещения продукта X продуктом Y [image: image590] равна …



[image: image591]


[image: image592]


[image: image593]


[image: image594]


4. Функция полезности потребления имеет вид [image: image595]. Тогда при [image: image596] предельная норма замещения продукта Y  продуктом X [image: image597] равна …



[image: image598]


[image: image599]


[image: image600]


[image: image601]


5. Функцией полезности потребителя, удовлетворяющей свойству убывания предельной полезности, может быть функция …



[image: image602]
[image: image603]
[image: image604]
[image: image605]


Функции спроса и предложения
1. Даны функции спроса [image: image606] и предложения [image: image607], где р – цена товара. Тогда равновесная цена равна…



1

4,5

2,75

5,5



2. Даны функции спроса [image: image608] и предложения [image: image609], где р – цена товара. Тогда равновесная цена равна…



1

5,5

3,25

6,5



3. Даны функции спроса [image: image610] и предложения [image: image611], где р – цена товара. Тогда равновесная цена равна…



2

6,5

4,5

8,5



4. Даны функции спроса [image: image612] и предложения [image: image613], где  р – цена товара. Тогда равновесный объем «спроса-предложения» [image: image614] равен…



4,5

1

8

13,5



5. Даны функции спроса [image: image615] и предложения [image: image616], где  р – цена товара. Тогда равновесный объем «спроса-предложения» [image: image617] равен…
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Функции_ основные понятия и определения
1. Наименьшее целое значение x из области определения функции [image: image618] равно…
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2. Наименьшее значение [image: image619] из области значений функции [image: image620] равно…
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3. Наименьшее значение [image: image621] из области значений функции [image: image622] равно…



– 6

– 3

– 12

9



4. Наименьшее значение [image: image623] из области значений функции [image: image624] равно…



- 12

20

4

- 44



5. Дана функция [image: image625]. Тогда ее областью определения является множество …



[image: image626]
[image: image627]
[image: image628]
[image: image629]


Характеристики вариационного ряда
1. Мода вариационного ряда 3 , 6 , 6 , 7 , 8 , 10 , 11 равна …
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3
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7



2. Мода вариационного ряда 4 , 7 , 7 , 8 , 9 , 11 , 12 равна …
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3. Мода вариационного ряда 1 , 2 , 5 , 6 , 7 , 7 , 10 равна …
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10

6



4. Мода вариационного ряда 2 , 3 , 4 , 8 , 9 , 9 , 10 равна …
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5. Мода вариационного ряда 3 , 4 , 5 , 6 , 10 , 10 , 12 равна …
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12

6



Элементы корреляционного анализа
1. Выборочное уравнение парной регрессии имеет вид [image: image630]. Тогда выборочный коэффициент корреляции может быть равен…



0,8

– 0,5

– 2,6

– 0,8



2. Выборочное уравнение парной регрессии имеет вид [image: image631]. Тогда выборочный коэффициент корреляции может быть равен…



0,4

– 0,5

– 3,4

– 0,4



3. Выборочное уравнение парной регрессии имеет вид [image: image632]. Тогда выборочный коэффициент корреляции может быть равен…
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4. Выборочное уравнение парной регрессии имеет вид [image: image633]. Тогда выборочный коэффициент корреляции может быть равен…
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5. Выборочное уравнение парной регрессии имеет вид: [image: image634], средние квадратические отклонения [image: image635]. Тогда коэффициент корреляции равен …
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